SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
INSTALACJE ELEKTRYCZNE NISKOPR ADOWE

Budowa hali modutu przygotowania odpadow
biodegradowalnych MZKZOK w Tychach
przy ul. Lokalnej 11.

KODY CPV - INSTALACJE ELKTRYCZNE NISKOPR ADOWE

CPV 45312000-7 SYSTEM CCTV.

CPV 45312200-9 SYSTEM SYGNALIZACJI WLAMANIA | NAPAD U.
CPV 45312100-8 SYSTEM SYGNALIZACJI PO ZARU
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I. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBO T
1.1 Specyfikacja techniczna

Wstep

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg warunki wykonania i odbioru wszystkich rob6t budowlanych
zwigzanych z wykonaniem instalacji monitoringu CCTV, systemu SSP oraz systemu sygnalizacji wtamania
i napadu w hali pod modut biologiczny na terenie zaktadu MASTER Odpady i Energia Sp. z 0.0. przy ul.
Lokalnej 11 w Tychach.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizaciji
rob6t wymienionych ponizej. W dalszej czesci opracowania Specyfikacja Techniczna bedzie opisywana
skrétem ST, a Szczeg6towe Specyfikacje Techniczne skrétem SST.

Zakres robot obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Specyfikacja Techniczna obejmuje nastepujgce roboty budowlano-montazowe, opisane w Szczegdétowych
Specyfikacjach Technicznych:

* Wykonanie instalacji CCTV
* Instalacja systemu sygnalizacji wlamania i napadu
e System sygnalizacji pozaru wraz z oddymianiem

Rozwigzania techniczno-materialowe oraz opis wykonania robét budowlanych nalezy rozpatrywac tacznie z
opisem technologii wykonania robét zawartym w opracowaniach branzowych.

Podstawa opracowania

« Umowa o prace projektowe
«  Projekt budowlano — wykonawczy,

Uscislenie rozwigzan instalacyjnych, zawarte w opracowaniach branzowych.

Wytyczne stosowania przyjetych w projekcie materialtdw budowlanych, zawarte w materiatach
informacyjnych producentéw i certyfikatach.

Normy i przepisy techniczno-budowlane okreslajgce warunki prowadzenia i odbioru rob6t budowlano-
montazowych i wykonczeniowych (wykazy zawarto na koncu kazdej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej)
Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotycz ace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacijg projektowg
i poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy i jeden egzemplarz
dokumentacji projektowe;j.

Zgodno $¢ robdét z dokumentacj g projektow g i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego Wykonawcy
sg obowigzujgce dla Wykonawcy.



Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i SST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wptynie
to na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy
zdemontowane i zamontowane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az
do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce.
Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znaé¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie utrzymywac teren budowy w nalezytym
porzadku, podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej i utrzymywaé sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0séb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materialy uzyte do robd6t bedg mialy Swiadectwa dopuszczenia, w spos6b jednoznaczny
okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania na srodowisko, wydane przez uprawniong jednostke.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania, jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy.

Ochrona wtasno $ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji juz istniejgcych takich jak: instalacje wod-kan, elektryczna itp.
oraz uzyska od odpowiednich podmiotéw, bedgcych wykonawcami tych instalacji, potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca bezzwilocznie powiadomi Zamawiajgcego i
zainteresowanych wykonawcOw oraz bedzie z nimi wspoipracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé¢ za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Bezpiecze istwo i higiena pracy



Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy, a szczegolnie zadba, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Odziez robocza stosowana podczas wykonywania robét bedzie miata dobrze
widoczny znak firmowy Wykonawcy. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robo6t
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdét (do wydania potwierdzenia zakoAczenia przez
Zamawiajgcego).

Stosowanie si e do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Materiaty

Wymagania dla materiatéw

Parametry techniczne materiatow i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie i
powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujgcych norm panstwowych (PN) oraz przepisom dotyczgcym
instalacji ktérych dotyczy niniejsza specyfikacja. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzic¢
pod wzgledem ilosci, kompletno$ci i zgodnoéci z danymi producenta.

W przypadku stwierdzenia niezgodnosci, wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na
jakos¢ wykonania robo6t, nalezy skontaktowac sie z dostawca i wyjasni¢ zaistniate watpliwosci, a materiaty
przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez dozdr techniczny ze strony producenta lub
wykonawcy robét.

Materiaty nie odpowiadaj gce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajda sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Sktadowanie materiatéw powinno odbywac sie w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikéw atmosferycznych lub
fizykochemicznych. Nalezy zachowaé wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci materiatéw oraz
wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac sie do zalecen producenta
w w/w zakresie. Wykonawca zadba, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy bedg one
potrzebne do wykonania robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosé i
byly dostepne do kontroli przez Inzyniera nadzorujgcego prace budowlane. Miejsca czasowego sktadowania
materiatdéw uzgodnione z Inzynierem budowy organizuje Wykonawca.

Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamiarze przed uzyciem



materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody
Zamawiajgcegdo.

Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakosé wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z projektem
organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajgcego; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowsa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi
jego uzytkowania, a Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich s$rodkéw transportu, ktdére nie wptyng
niekorzystnie na jakosé wykonywanych robo6t i wkasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzeh na osie mogg byé dopuszczone przez
Zamawiajgcego, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami SST, projektu
organizacji rob6t oraz poleceniami Zamawiajgcego. Decyzje Zamawiajgcego dotyczgce akceptacji lub
odrzucenia materiatow i elementéw robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Zamawiajagcy uwzgledni wyniki badan materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i
przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Zamawiajgcego bedg wykonywane nie pOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Warunki przyst gpienia do rob6t

W ramach komisyjnego przejecia placu budowy Wykonawca powinien dokonaé:
e sprawdzenia kompletnosci dokumentacji projektowej,
* sprawdzenia dokumentacji (pozwolenie na budowe, uzgodnienia),
e oceny stanu terenu w zakresie mozliwo$ci wyznaczenia:
0 drég dojazdu na teren budowy,



0 miejsc sktadowania materiatow.
Wykonawca zobowigzany jest uzgadnia¢ z Zamawiajacym wszelkie wytgczenia zasilania w media tj. prad,
woda, c.0. niezbedne do prowadzenia robaot.

Kontrola jako $ci robét

Zasady kontroli jako $ci rob6t

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong
jakos¢ robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robét i jakosci materialtdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do
badan materiatéw, wykonanych instalacji oraz rob6t. Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania
materiatbw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu sSwiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.
Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

Raporty z bada h

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi nadzorujgcemu prace budowlane kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej.

Badania prowadzone przez Zamawiaj acego

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajgcy uprawniony jest do dokonywania kontroli i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy. Zamawiajgcy moze
pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Zamawiajgcy poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie
na whasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatéw i robét z dokumentacjg projektowg i SST, a koszty
powtdrnych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

Atesty Certyfikaty i deklaracje zgodno  $ci
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

« certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos$¢ z Kkryteriami
technicznymi okres$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepis6w i dokumentéw technicznych,

» deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

o Polskg Normag



0 aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg i ktére spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich partia dostarczona
do robo6t bedzie posiadac te dokumenty, okreslajagce w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Zamawiajgcemu. Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

Dokumenty budowy
Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku
budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technikg, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone
Zamawiajgcemu do ustosunkowania sie.

Decyzje Zamawiajgcego wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Zamawiajgcego do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

Ksiega obmiaru

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposaéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do ksiegi obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o jakosci
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robét. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Zamawiajgcego.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych powyzej, nastepujgce dokumenty:
e pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
« protokoty przekazania terenu budowy,
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
e protokoty odbioru robot,
e protokoty z narad i ustalen,
« korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.



Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Zamawiajgcego.

Obmiar robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacjg projektows i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajgcego 0 zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg
wpisane do ksiegi obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku nalezytego wykonania przedmiotu umowy i ukonczenia
wszystkich rob6t zgodnie z dokumentacjg. Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscig
wymaganag przez Zamawiajgcego zgodnie z wymaganiami instytucji finansujgcych inwestycje.

Zasady okre slania ilo $ci robot i materiatdw

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;j.
Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?3 jako dtugosé

pomnozona przez sredni przekrdgj.

llosci, ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

Materialy instalacyjne takie jak: puszki, uchwyty, elementy pasywne, urzadzenia instalowane w
poszczegolnych sieciach itp. liczone beda w sztukach.

Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Zamawiajgcego.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia
bedag wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do ksiegi obmiaru.

Odbior robot

Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujagcym etapom odbioru:



< odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
» odbiorowi czesciowemu,

« odbiorowi koncowemu,

e odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr robdt zanikaj gcych i ulegaj acych zakryciu

Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0go6lnego postepu rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Zamawiajgcey.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Zamawiajgcego. Odbiér bedzie przeprowadzony zgodnie z umowa.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie dokumentow zawierajgcych
komplet wynikéw pomiaréw (w przypadku koniecznosci ich wykonania) i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

Odbidr cz esciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Zamawiajgcy.

Odbiér ko ncowy robét

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pidmie o tym fakcie Zamawiajgcego.

Odbior koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia
przez Zamawiajgcego zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa ponize;j.

Odbioru koncowego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw,
wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowsg i
SST.

W toku odbioru koncowego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajgcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetiajgcych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego.

Dokumenty odbioru ko nAcowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru koncowego robét
sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru kohcowego Wykonawca jest
zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

e dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala

sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

e ustalenia technologiczne,

e dzienniki budowy i ksiegi obmiaru (oryginaty),

e wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

» deklaracje zgodnosci, atesty lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,

¢ inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
robot.
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Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
Podstawa ptatno $ci

Podstawg ptatnosci jest faktura VAT wystawiona na podstawie protokotu odbioru robét. Przy dokonywaniu
rozliczen obowigzujg postanowienia zawarte w umowie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawca.

Rozliczenie nastgpi na podstawie kosztorysow, ktdre opracowane bedg w oparciu o parametry rzeczowe i
cenowe zawarte w umowie.

Wartosé rob6t uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST, SST ,w dokumentacji projektowej a takze w obowigzujgcych przepisach.

Przepisy zwi gzane

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - prawo budowlane (Dz.U. nr 89, poz. 414 z p6zn. zm. z 27 marca 2003r.. Dz.U
nr 80 z 10 majg 2004r. poz.718).

Zarzgdzenie Ministra Zdrowia i Opieki Spotecznej z dnia 12 marca 1996r. w sprawie dopuszczalnych stezen
czynnikow szkodliwych dla zdrowia wydzielanych przez materiaty budowlane, urzgdzenia i elementy
wyposazenia w pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt ludzi (M.P. nr 19, poz. 231).

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i
kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych (Dz.U. nr 107, poz. 679, i z
2002r. Dz.U. nr 8, poz. 71).

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r. w sprawie oceny
systemow zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu oznakowania wyrobéw budowlanych
dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U.nr 1113, poz. 728).

Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. Nr 47 z dnia 19 marca 2003 r., poz. 401)

Rozporzagdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie
rodzajow obiektow budowlanych, przy ktérych realizacji wymagane jest ustanowienie inspektora nadzoru
inwestorskiego (MP nr 2/95, poz. 28 z p6zn. zm.)

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.U. nr 121, poz.1138).

Warunki techniczne wykonywania i odbioru robét budowlano-montazowych - Ministerstwo Gospodarki
przestrzennej i Budownictwa; Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1989 - tom I-1V.

1.2 Szczego6towe specyfikacje techniczne

SYSTEM CCTV - 45312000-7

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z instalacjg CCTV w hali pod modut biologiczny na terenie zaktadu MASTER
Odpady i Energia Sp. z 0.0. przy ul. Lokalnej 11 w Tychach.

Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robo6t.
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Zakres robot obj etych SST

System CCTV ktorego dotyczy specyfikacja obejmuje infrastrukture i okablowanie.
. Zakres robot obejmuije:

» Instalacje okablowania dla CCTV
e Instalacje kamer wewnetrznych i zewnetrznych

Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne z Polskimi Normami
zawartymi w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r., a w przypadku ich braku z
normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy
kazdej pozycji dodatkowo. Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych prze-
piséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek z obowigzujgcych aktdw prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

Ogélne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdbw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania
instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie
pod warunkiem spelnienia parametréw technicznych urzgdzehn lub podwyzszenia wczesniej prze-
widywanych.

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich zakupu i sktadowania podano w ,Wymagania ogélne"

* Kamera IP typu BULLET z o$wietlaczem IR, 5Mpx, dzien/noc, CMOS 1/2.5” APTINA; kompresja
H.264(+), H.265(+), MIJPEG, rozdzielczos¢ 2592x1944 pikseli; czutos¢: 0.02Ix (F1.6, tryb kolor), Olx
- IR wigczony; mech. filtr IR, WDR (120dB), DNR 2D/3D, F-DNR (Defog), HLC, ROI, detekcja ruchu,
analityka; obiektyw f=2.8mm; audio (1we), BNC - wyj. serw. wideo; wbudowany oswietlacz IR (36x
LED, kat 120°, zasieg do 30m); obudowa wandaloodporna IK10, zewnetrzna IP66 (temp. pracy od
-30°C do + 60°C); zasilanie 12VDC lub PoE

» Adapter (puszka montazowa) do kamery Novus (wybrane modele); @147 x 59 mm

e Uchwyt $cienny

e Kabel U/UTP kat.5e, 4 pary 24 AWG, LSOH

* Rury karbowane RG i gladkie RL

WYKONANIE ROBOT

Ogdblne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ,Wymagania ogolne" .

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosc
stosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
specyfikacji technicznej oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

Instalacja okablowania systemu monitoringu CCTV wykonana jest jako dedykowana sie¢ strukturalna w
zwigzku z czym musi spetnia¢ wszystkie wymagania stawiane okablowaniu sieci strukturalnej zawartej w
Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dla Sieci strukturalnej.

Wykonawca przed przystgpieniem do rob6t powinien zapoznaé sie z projektem i ewentualne uwagi zgtosic¢
jednostce projektowej

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ,Wymagania ogoélne”.
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Kontrola jakosci rob6t powinna obejmowac nastepujgce badania:

» zgodno$ci z dokumentacjg projektows,
e poprawnosci montazu,

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg polega na poréwnaniu wykonanych robot z
dokumentacjg projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiaréw.
W tym celu nalezy wykona¢ pomiary okablowania systemu CCTV zgodnie z rodzajem pomiaréw
wymienionych w Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dla Sieci strukturalnych oraz dodatkowo nalezy
wykona¢ pomiary:

* poprawnosci i ciggtosci wykonanych potgczen

« polaryzacji tgczy dupleksowych zakonczonych gniazdami SC duplex

e tlumiennosci tgczy Swiattowodowych w dwéch oknach transmisji (850 nm i 1300 nm), pomiar
wykonany zgodnie z normatywnym zatgcznikiem A normy EN 50346.

Nalezy sprawdzi¢ poprawnosé obrazdw z poszczeg6lnych kamer, mozliwos¢ sterowania kamerami ze
stanowiska operatorskiego, mozliwos¢ wyboru obrazu z dowolnej kamery na dowolny z monitorow.
Poprawnosé¢ zapis6w obrazéw z poszczegoélnych punktéw kamerowych nalezy sprawdzi¢ poprzez probnag
rejestracje na dedykowanym serwerze zainstalowanym w budynku Szpitala. Zapisane obrazy nalezy
odtworzy¢ i poréwnac z obrazami bezposrednio oglagdanymi na monitorze.

OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w ,Wymagania ogolne".

Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu rob6t oraz podaniu rzeczywistych ilosci zuzytych
materiatdw. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowag oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane,
ktérych konieczno$é wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robo6t pomiedzy wykonawca, a
inspektorem nadzoru. Jednostkg obmiarowag dla przewoddw jest 1 m. Jednostkg obmiarowi dla osprzetu i
urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca w sposéb okreslony w warunkach
kontraktu. Sporzgdzony obmiar rob6t wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w
umowie. Wyniki obmiaru robét nalezy poréwna¢ z dokumentacjg techniczno-kosztorysowg w celu okreslenia
ewentualnych rozbieznosci w ilosci robo6t

ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ,Wymagania ogélne"
Odbioér odbywa sie na trzech ptaszczyznach:

« weryfikacja rozmieszczenia kamer
« weryfikacja doboru komponentow
« weryfikacja okablowania

Weryfikacja rozmieszczenia kamer

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania kamer oraz obszaru ,widzenia" kamery.

Weryfikacja doboru komponentow

Nalezy sprawdzi¢ poprawnosé obrazéw z poszczegélnych kamer, mozliwos¢ sterowania kamerami ze
stanowiska operatorskiego, mozliwos¢ wyboru obrazu z dowolnej kamery na dowolny z monitoréw.
Poprawnos¢ zapiséw obrazéw z poszczegdinych punktéw kamerowych nalezy sprawdzi¢ poprzez probng
rejestracje na dedykowanym serwerze zainstalowanym w budynku Szpitala. Zapisane obrazy nalezy

odtworzy¢ i porébwna¢ z obrazami bezposrednio ogladanymi na monitorze. Nalezy réwniez sprawdzi¢
mozliwos$¢ archiwizowania na napedzie optycznym nagranego materiatu wideo.
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PRZEPISY ZWIAZANE

« PN-EN 50132-2-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 2-1: Kamery telewizji czarno-biatej.

« PN-EN 50132-4-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 4-1: Monitory czarno-biate.

 PN-EN 50132-5 :2002 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 5: Teletransmisja.

e« PN-EN 50132-7 :2002 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 7: Wytyczne stosowania.

« Normy zawarte w Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej Sieci strukturalnych.

SYSTEM SYGNALIZACJI WEAMANIA | NAPADU 45312200-9
WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z instalacjg systemu kontroli dostepu w hali pod modut biologiczny na terenie
zakladu MASTER Odpady i Energia Sp. z 0.0. przy ul. Lokalnej 11 w Tychach.

Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robo6t.
Zakres robot obj etych SST

System kontroli dostepu ktérego dotyczy specyfikacja obejmuje instalacje systemu sygnalizacji wlamania i
napadu.

Zakres rob6t obejmuje:
« Instalacje systemu
e programowanie dostepu

Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne z Polskimi Normami
zawartymi w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r., a w przypadku ich braku z
normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy
kazdej pozycji dodatkowo. Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych prze-
piséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek z obowigzujgcych aktdw prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

Ogolne wymagania dotycz ace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowg. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdbw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania
instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie
pod warunkiem spetnienia parametrow technicznych urzgdzen lub podwyzszenia wczesniej prze-
widywanych.

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich zakupu i sktadowania podano w ,Wymagania ogélne"

W skiad systemu wchodza:
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e Centrala alarmowa 128 wejs¢ i wyjsc¢, spetniajgcej wymagania normy na poziomie GRADE 3 lub
wyzszym

e Obudowa centrali alarmowej

e Akumulator 7Ah/12V

e Zasilacz buforowy 2A/12V z miejscem na akumulator

e Modut komunikacyjny Ethernet umozliwiajgcy prowadzenie monitoringu TCP/IP oraz zdalnego
programowania central poprzez sie¢ INTERNET

e Sysgnalizator zewnetrzny opto-akustyczny

e Manipulator LCD

*  Kontaktron w bramie

« Kontakton w drzwiach

*  Przewdd U/UTP kat. 5e

*  Przewod YTDY 6x0,8mm2

e Przewod YTDY 4x0,8mm2

* Rurka instalacyjne RL18 (wraz z kompletem zigczek i uchwytow)

WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania rob6t podano w ,Wymagania ogoélne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é
stosowanych materiatow i wykonywanych roboét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacijg projektowg , wymaganiami
specyfikacji technicznej oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca przed przystgpieniem do rob6t powinien zapoznaé sie z projektem i ewentualne uwagi zgtosic¢
jednostce projektowej.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogdblne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ,Wymagania ogélne”
Kontrola jakosci rob6t powinna obejmowac nastepujgce badania:

e zgodnosci z dokumentacijg projektowa,
e poprawnosci montazu.

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg polega na poréwnaniu wykonanych rob6t z
dokumentacjg projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiaréw. W
tym celu nalezy wykonaé nastepujgce ogledziny:

e Poprawnos$¢é montazu urzgdzen systemu
e Sprawdzenie funkcji kontroli dostepu

Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania programu kontroli dostepu poprzez doswiadczalne sprawdzanie
mozliwosci otwierania zamkow w zaleznosci od zadanych uprawnien.

OBMIAR ROBOT

Ogdblne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ,Wymagania ogdlne".

Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu rob6t oraz podaniu rzeczywistych ilosci zuzytych
materiatdw. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowag oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane,
ktérych koniecznosé wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robo6t pomiedzy wykonawca, a
inspektorem nadzoru. Jednostkg obmiarowi dla przewodow jest 1 m. Jednostkg obmiarowg dla osprzetu i
urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru robét dokonuje wykonawca w spos6b okreslony w warunkach
kontraktu.
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Sporzadzony obmiar rob6t wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w umowie.
Wyniki obmiaru rob6t nalezy poréwna¢ z dokumentacjg techniczno-kosztorysowg w celu okreslenia
ewentualnych rozbieznosci w ilosci rob6t

ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ,Wymagania ogélne"
Odbioér odbywa sie na trzech ptaszczyznach:

« weryfikacja dzialania systemu wideodomofonowego
« weryfikacja kontroli dostepu
« weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych

Weryfikacja dziatania systemu

Polega ona na sprawdzeniu dziatania urzadzen systemu w szczegdlnosci czasu otwarcia zamkow i kontroli
domknigcia drzwi, oraz jakosci obrazu w r6znych warunkach oswietlenia.

Weryfikacja kontroli dost epu

Nalezy sprawdzi¢ poprawnosé dziatania zamkéw pod wzgledem uprawnien poszczegoélnych oséb do
dostepu do chronionych obiektéw.

Weryfikacja jako $ci wykonania prac wyko nczeniowych

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wigczajgc w to sprawdzenie
zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.

SYSTEM SYGNALIZACJI PO ZARU 45312100-8
WSTEP
Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru instalacji
systemu sygnalizacji pozaru w Hali Przygotowania Odpadéw Biodegradowalnych w MZKZOK w Tychach.

Zakres stosowania specyfikaciji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot.

Zakres robot obj etych specyfikacj g

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robd6t przy wykonaniu
nastepujgcych prac:

« wykonanie tras kablowych i utozenie kabli
e montaz i podigczenie elementéw systemu
e rozruch i oprogramowanie systemu

* przeszkolenie obstugi

Ogélne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosé z dokumentacjg

projektowg, specyfikacjami Technicznymi, obowigzujgcymi normami oraz poleceniami Nadzoru
Inwestycyjnego.
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Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w specyfikacji ,0gélne wymagania techniczne”
MATERIALY

Rodzaj materiatéw

Podstawowe elementy i urzgdzenia stanowigce kompletny system spetniajacy wymagania postawione w
zalozeniach projektowych nalezy dobiera¢ zgodnie z wykazem materiatéw w przedmiotowym projekcie.
Pozostate materialy mogg by¢ zamieniane po konsultacji z projektantem pod warunkiem zastosowania
Scistych odpowiednikéw posiadajacych wymagane atesty lub certyfikaty. W przypadku wystgpienia
koniecznosci zmiany systemu decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora.

Wymagane sg pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie zostang ujete
wskazéwki co do wykonania zmiany.

Warunki dostawy

Materialy i urzgdzenia powinny pochodzi¢ od producentéw lub autoryzowanych dystrybutoréw. Wykonawca
powinien:

e dokonac¢ uzgodnien dotyczgcych rytmicznosci dostaw wynikajgcej z harmonogramu rob6t

+ zagwarantowa¢ sobie dostep do wynikdw badan pelnych i niepelnych oraz specjalnych,
wykonywanych przez producenta

e zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakosci)

Transport i skladowanie

Zastosowane materialy nie wymagajg szczego6lnych warunkéw transportu i skladowania. Nalezy stosowac¢
sie do zalecen producenta.

Kontrola jako $ci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢é materiatéw uzytych do realizacji rob6t. Wykonawca zobowigzany
jest do oceny jakosci materiatbw dostarczanych przez producenta i ich zgodnosci z wymaganiami
dokumentac;ji projektowej i specyfikacji technicznej na podstawie:

e rezultatéw badan peinych wykonywanych przez producenta

e rezultatow badan niepetnych wykonywanych przez producenta dla kazdej partii dostarczanej na
budowe

e atestu (zaswiadczenia o jakosci)

e oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy

« dodatkowych badan wykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku zgloszenia przez Nadzér
Inwestorski watpliwosci.

Potwierdzenie wlasciwosci materiatow i wyrobow z kazdej dostawy powinno by¢ podane w:
e zaswiadczeniach z kontroli
e zapisach w dziennikach budowy
* innych dokumentach

Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje zgodnosci.

WYKONANIE ROBOT

Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem wykonywania robét kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania podtoza
i zakonczenia rob6t stanu surowego. Przed rozpoczeciem wykonywania montazu nalezy przeprowadzic¢
dodatkowo kontrole zakonczenia rob6t instalacyjnych. Podtoze musi by¢ mocne, czyste, réwne i suche.

Zasady ogolne
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Przy wykonywaniu robot kablowych nalezy przestrzega¢ ogélnych zasad prowadzenia kabli. Nalezy
szczegolnie zwrdci¢ uwage, aby trasy sygnatowe nie byty prowadzone réwnolegle do kabli energetycznych,
a jezeli zachodzi taka konieczno$é to w odlegto$ci nie mniejszej niz 10cm. Montaz urzgdzen nalezy
wykonywaé w spos6b estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem aranzacji pomieszczen.

Sposob wykonywania robot
Montaz recznych ostrzegaczy pozaru

Reczne ostrzegacze pozarowe instalowa¢ na ptaskiej powierzchni sciany lub stupéw konstrukcyjnych przy
uzyciu wkretéw samowiercacych. Rozmieszczenie otworéw do mocowania zaleca sie wytyczy¢ przy uzyciu
szablonu. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki kablowe.

Montaz elementu kontrolno-sterujgcego

Element kontrolno-sterujgcy nalezy zamontowaé w linii dozorowej w poblizu sterowanego urzgdzenia.
Obudowy modutu nalezy mocowa¢ na scianach, przykrecajac je wkretami samowiercgcymi. Podczas
montazu obudowy nalezy wyjg¢ moduty. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzi¢ przez dfawiki kablowe.

Montaz puszki instalacyjnej ogniotrwatej PH90

Puszke instalacyjng ogniotrwalg PH90 nalezy instalowa¢ na ptaskiej powierzchni $ciany lub stupow
konstrukcyjnych przy uzyciu wkretéw samowiercgcych PH90 wykorzystujac do tego fabryczne otwory.
Przewody kabelkowe nalezy wprowadzi¢ przez fabryczne przepusty kablowe obcinajgc je nozem do zgdanej
Srednicy.

Montaz sygnalizatora akustycznego

Podstawe sygnalizatora nalezy instalowa¢ na plaskiej powierzchni $ciany lub stupdw konstrukcyjnych przy
uzyciu wkretéw samowiercgcych wykorzystujgc do tego fabryczne otwory. Przewody kabelkowe nalezy
wprowadzi¢ przez dlawiki kablowe instalowane w podstawie sygnalizatora w miejscach do tego
przeznaczonych. Sygnalizator zamocowaé w podstawie poprzez jego przekrecenie zgodnie z ruchem
wskazowek zegara do momentu zatrzasniecia go w podstawie, a nastepnie zablokowanie dedykowang
srubka.

Montaz czujki aspiracyjnej

Czujke aspiracyjng nalezy instalowa¢ w miejscu wskazanym w projekcie zgodnie z zaleceniami zawartymi
w jej DTR.

Montaz uktadu rurowego zasysajgcego

System rur zasysajgcych nalezy instalowac¢ na dedykowanych uchwytach zatrzaskowych instalowanych do
$cian za pomocg wkretéw samowiercgcych oraz wykorzystujgc system zawiesi instalowanych do blachy
trapezowej za pomocg wieszakéw ztozonych dodatkowo z tancuszka lub preta gwintowanego zakonczonego
obejmag do rur o przekroju @25mm. Rury nalezy obcina¢ do zgdanej diugosci za pomocg specjalnego noza.
Odcinki rur nalezy faczy¢ ze sobg za pomoca specjalnych muf. Polaczenia rur z mufa, trojnikiem, tukiem,
kolankiem czy za$lepkg nalezy najpierw oczysci¢ ptynem czyszczacym a nastepnie natozy¢ klej na rure i
wcisng¢ ww. element. Otwory zasysajgce nalezy zgodnie z wytycznymi producenta wywierci¢. Nalezy scisle
pilnowa¢ okreslonych w projekcie $rednic otworow.

Montaz zasilacza

Szafke zasilacza nalezy przymocowaé¢ do sciany za pomocg wkretow wykorzystujac do tego otwory
umieszczone w tylnej scianie szafki. Podtgczenie akumulatoréw nalezy wykonaé przewodami dostarczonymi
przez producenta. Przed tgczeniem akumulatory nalezy umiesci¢ w szafce zasilacza. Nalezy zwrécic¢
szczegblng uwage na biegunowos¢ podigczenia akumulatorow. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzié¢
przez dtawiki kablowe. Nalezy stosowac sie do zalecen zawartych w DTR.
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Uktadanie kabli o funkcji podtrzymania wtasciwosci kabla przez czas 90 min.

Kable typu (N)HXH PH90 i HDGs PH90 prowadzi¢ na certyfikowanych uchwytach. Montaz wykonaé zgodnie
z aprobatg techniczng kabla.

Uktadanie kabli linii dozorowych.

Do budowy linii dozorowych nalezy wykorzysta¢ ekranowane kable uniepalnione typu YnTKSY. Kable
powyzsze nalezy uktadaé¢ natynkowo w rurkach PCV.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w specyfikacji , Ogélne wymagania techniczne". Kontrola
polega na:

e Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezgcymi

e Sprawdzeniu kompletnosci i estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezgcymi. Ustala sie czy zastosowany materiat jest zgodny z ustaleniami projektowymi, czy
legitymuje sie deklaracjg zgodnosci lub certyfikatem zgodnosci z wymienionymi w ustaleniach
technicznych normami lub aprobatami technicznymi.

*  Sprawdzenie poprawnosci podtaczen zgodnie z dokumentacjg techniczna.

e Sprawdzenie spelnienia zalozen funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowadzenie préb i
symulacje na etapie testowania.

Jezeli roboty nie sg wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokona¢ naprawy usterek zgodnie z
procedurg usuwania niezgodnos$ci. Procedura usuwania niezgodnosci, stosowane materialy powinny byc¢
akceptowane przez Nadzor Inwestycyjny.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w specyfikacji ,0golne wymagania techniczne". Jednostkg obmiarowg jest
1 mb trasy kablowej i 1 szt. dla urzgdzen i elementéw instalacji objetych niniejszg Specyfikacjg Techniczna.

ODBIOR ROBOT

Odbidr robét obejmuije:
« odbiér robo6t zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu
« odbiér ostateczny (catego zakresu prac)
e odbiér pogwarancyjny (po uptywie okresu gwarancyjnego)

Odbior ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robot na podstawie wynikdw pomiaréw i
badan jakosciowych. Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej i funkcjonalnej
instalacji dokonanej przez Nadzoér Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy. Ogolne zasady odbioru robét
podano w specyfikacji ,O0gélne wymagania techniczne".

Podstawe odbioru robét instalacyjnych stanowig nastepujgce dokumenty:

e dokumentacja techniczna

e dziennik budowy

+ zaswiadczenia o jakosci materiatdbw i wyrobéw dostarczonych na budowe w postaci atestu,
certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci

e protokoty odbioru materiatéw i wyrobow

e protokoty odbioru poszczegodlnych etapéw lub elementdéw robét

« wyniki badan laboratoryjnych materiatéw i wyrobow, jesli bylty zalecane przez Nadzér Inwestycyjny

» ekspertyzy techniczne, jesli byly wykonywane przed odbiorem budynku
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PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 54-1:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowej
PN-EN 54-4:2001/2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czesc¢ 4: Zasilacze

PN-HD 60364- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe

PN-HD 60364-4- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
INSTALACJE ELEKTRYCZNE NISKOPR ADOWE

Budowa hali modutu przygotowania odpadow
biodegradowalnych MZKZOK w Tychach
przy ul. Lokalnej 11.

KODY CPV - INSTALACJE ELKTRYCZNE NISKOPR ADOWE

CPV 45312000-7 SYSTEM CCTV.

CPV 45312200-9 SYSTEM SYGNALIZACJI WLAMANIA | NAPAD U.
CPV 45312100-8 SYSTEM SYGNALIZACJI PO ZARU
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I. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBO T
1.1 Specyfikacja techniczna

Wstep

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg warunki wykonania i odbioru wszystkich rob6t budowlanych
zwigzanych z wykonaniem instalacji monitoringu CCTV, systemu SSP oraz systemu sygnalizacji wtamania
i napadu w hali pod modut biologiczny na terenie zaktadu MASTER Odpady i Energia Sp. z 0.0. przy ul.
Lokalnej 11 w Tychach.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizaciji
rob6t wymienionych ponizej. W dalszej czesci opracowania Specyfikacja Techniczna bedzie opisywana
skrétem ST, a Szczeg6towe Specyfikacje Techniczne skrétem SST.

Zakres robot obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Specyfikacja Techniczna obejmuje nastepujgce roboty budowlano-montazowe, opisane w Szczegdétowych
Specyfikacjach Technicznych:

* Wykonanie instalacji CCTV
* Instalacja systemu sygnalizacji wlamania i napadu
e System sygnalizacji pozaru wraz z oddymianiem

Rozwigzania techniczno-materialowe oraz opis wykonania robét budowlanych nalezy rozpatrywac tacznie z
opisem technologii wykonania robét zawartym w opracowaniach branzowych.

Podstawa opracowania

« Umowa o prace projektowe
«  Projekt budowlano — wykonawczy,

Uscislenie rozwigzan instalacyjnych, zawarte w opracowaniach branzowych.

Wytyczne stosowania przyjetych w projekcie materialtdw budowlanych, zawarte w materiatach
informacyjnych producentéw i certyfikatach.

Normy i przepisy techniczno-budowlane okreslajgce warunki prowadzenia i odbioru rob6t budowlano-
montazowych i wykonczeniowych (wykazy zawarto na koncu kazdej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej)
Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotycz ace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacijg projektowg
i poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy i jeden egzemplarz
dokumentacji projektowe;j.

Zgodno $¢ robdét z dokumentacj g projektow g i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego Wykonawcy
sg obowigzujgce dla Wykonawcy.



Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i SST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wptynie
to na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy
zdemontowane i zamontowane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az
do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce.
Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znaé¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie utrzymywac teren budowy w nalezytym
porzadku, podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej i utrzymywaé sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0séb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materialy uzyte do robd6t bedg mialy Swiadectwa dopuszczenia, w spos6b jednoznaczny
okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania na srodowisko, wydane przez uprawniong jednostke.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania, jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy.

Ochrona wtasno $ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji juz istniejgcych takich jak: instalacje wod-kan, elektryczna itp.
oraz uzyska od odpowiednich podmiotéw, bedgcych wykonawcami tych instalacji, potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca bezzwilocznie powiadomi Zamawiajgcego i
zainteresowanych wykonawcOw oraz bedzie z nimi wspoipracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé¢ za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Bezpiecze istwo i higiena pracy



Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy, a szczegolnie zadba, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Odziez robocza stosowana podczas wykonywania robét bedzie miata dobrze
widoczny znak firmowy Wykonawcy. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robo6t
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdét (do wydania potwierdzenia zakoAczenia przez
Zamawiajgcego).

Stosowanie si e do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Materiaty

Wymagania dla materiatéw

Parametry techniczne materiatow i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie i
powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujgcych norm panstwowych (PN) oraz przepisom dotyczgcym
instalacji ktérych dotyczy niniejsza specyfikacja. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzic¢
pod wzgledem ilosci, kompletno$ci i zgodnoéci z danymi producenta.

W przypadku stwierdzenia niezgodnosci, wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na
jakos¢ wykonania robo6t, nalezy skontaktowac sie z dostawca i wyjasni¢ zaistniate watpliwosci, a materiaty
przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez dozdr techniczny ze strony producenta lub
wykonawcy robét.

Materiaty nie odpowiadaj gce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajda sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Sktadowanie materiatéw powinno odbywac sie w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikéw atmosferycznych lub
fizykochemicznych. Nalezy zachowaé wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci materiatéw oraz
wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac sie do zalecen producenta
w w/w zakresie. Wykonawca zadba, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy bedg one
potrzebne do wykonania robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosé i
byly dostepne do kontroli przez Inzyniera nadzorujgcego prace budowlane. Miejsca czasowego sktadowania
materiatdéw uzgodnione z Inzynierem budowy organizuje Wykonawca.

Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamiarze przed uzyciem



materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody
Zamawiajgcegdo.

Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakosé wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z projektem
organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajgcego; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowsa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi
jego uzytkowania, a Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich s$rodkéw transportu, ktdére nie wptyng
niekorzystnie na jakosé wykonywanych robo6t i wkasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzeh na osie mogg byé dopuszczone przez
Zamawiajgcego, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami SST, projektu
organizacji rob6t oraz poleceniami Zamawiajgcego. Decyzje Zamawiajgcego dotyczgce akceptacji lub
odrzucenia materiatow i elementéw robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Zamawiajagcy uwzgledni wyniki badan materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i
przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Zamawiajgcego bedg wykonywane nie pOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Warunki przyst gpienia do rob6t

W ramach komisyjnego przejecia placu budowy Wykonawca powinien dokonaé:
e sprawdzenia kompletnosci dokumentacji projektowej,
* sprawdzenia dokumentacji (pozwolenie na budowe, uzgodnienia),
e oceny stanu terenu w zakresie mozliwo$ci wyznaczenia:
0 drég dojazdu na teren budowy,



0 miejsc sktadowania materiatow.
Wykonawca zobowigzany jest uzgadnia¢ z Zamawiajacym wszelkie wytgczenia zasilania w media tj. prad,
woda, c.0. niezbedne do prowadzenia robaot.

Kontrola jako $ci robét

Zasady kontroli jako $ci rob6t

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong
jakos¢ robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robét i jakosci materialtdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do
badan materiatéw, wykonanych instalacji oraz rob6t. Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania
materiatbw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu sSwiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.
Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

Raporty z bada h

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi nadzorujgcemu prace budowlane kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej.

Badania prowadzone przez Zamawiaj acego

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajgcy uprawniony jest do dokonywania kontroli i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy. Zamawiajgcy moze
pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Zamawiajgcy poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie
na whasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatéw i robét z dokumentacjg projektowg i SST, a koszty
powtdrnych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

Atesty Certyfikaty i deklaracje zgodno  $ci
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

« certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos$¢ z Kkryteriami
technicznymi okres$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepis6w i dokumentéw technicznych,

» deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

o Polskg Normag



0 aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg i ktére spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich partia dostarczona
do robo6t bedzie posiadac te dokumenty, okreslajagce w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Zamawiajgcemu. Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

Dokumenty budowy
Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku
budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technikg, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone
Zamawiajgcemu do ustosunkowania sie.

Decyzje Zamawiajgcego wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Zamawiajgcego do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

Ksiega obmiaru

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposaéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do ksiegi obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o jakosci
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robét. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Zamawiajgcego.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych powyzej, nastepujgce dokumenty:
e pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
« protokoty przekazania terenu budowy,
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
e protokoty odbioru robot,
e protokoty z narad i ustalen,
« korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.



Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Zamawiajgcego.

Obmiar robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacjg projektows i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajgcego 0 zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg
wpisane do ksiegi obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku nalezytego wykonania przedmiotu umowy i ukonczenia
wszystkich rob6t zgodnie z dokumentacjg. Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscig
wymaganag przez Zamawiajgcego zgodnie z wymaganiami instytucji finansujgcych inwestycje.

Zasady okre slania ilo $ci robot i materiatdw

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;j.
Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?3 jako dtugosé

pomnozona przez sredni przekrdgj.

llosci, ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

Materialy instalacyjne takie jak: puszki, uchwyty, elementy pasywne, urzadzenia instalowane w
poszczegolnych sieciach itp. liczone beda w sztukach.

Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Zamawiajgcego.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia
bedag wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do ksiegi obmiaru.

Odbior robot

Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujagcym etapom odbioru:



< odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
» odbiorowi czesciowemu,

« odbiorowi koncowemu,

e odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr robdt zanikaj gcych i ulegaj acych zakryciu

Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0go6lnego postepu rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Zamawiajgcey.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Zamawiajgcego. Odbiér bedzie przeprowadzony zgodnie z umowa.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie dokumentow zawierajgcych
komplet wynikéw pomiaréw (w przypadku koniecznosci ich wykonania) i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

Odbidr cz esciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Zamawiajgcy.

Odbiér ko ncowy robét

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pidmie o tym fakcie Zamawiajgcego.

Odbior koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia
przez Zamawiajgcego zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa ponize;j.

Odbioru koncowego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw,
wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowsg i
SST.

W toku odbioru koncowego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajgcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetiajgcych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego.

Dokumenty odbioru ko nAcowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru koncowego robét
sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru kohcowego Wykonawca jest
zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

e dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala

sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

e ustalenia technologiczne,

e dzienniki budowy i ksiegi obmiaru (oryginaty),

e wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

» deklaracje zgodnosci, atesty lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,

¢ inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
robot.
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Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
Podstawa ptatno $ci

Podstawg ptatnosci jest faktura VAT wystawiona na podstawie protokotu odbioru robét. Przy dokonywaniu
rozliczen obowigzujg postanowienia zawarte w umowie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawca.

Rozliczenie nastgpi na podstawie kosztorysow, ktdre opracowane bedg w oparciu o parametry rzeczowe i
cenowe zawarte w umowie.

Wartosé rob6t uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST, SST ,w dokumentacji projektowej a takze w obowigzujgcych przepisach.

Przepisy zwi gzane

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - prawo budowlane (Dz.U. nr 89, poz. 414 z p6zn. zm. z 27 marca 2003r.. Dz.U
nr 80 z 10 majg 2004r. poz.718).

Zarzgdzenie Ministra Zdrowia i Opieki Spotecznej z dnia 12 marca 1996r. w sprawie dopuszczalnych stezen
czynnikow szkodliwych dla zdrowia wydzielanych przez materiaty budowlane, urzgdzenia i elementy
wyposazenia w pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt ludzi (M.P. nr 19, poz. 231).

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i
kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych (Dz.U. nr 107, poz. 679, i z
2002r. Dz.U. nr 8, poz. 71).

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r. w sprawie oceny
systemow zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu oznakowania wyrobéw budowlanych
dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U.nr 1113, poz. 728).

Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. Nr 47 z dnia 19 marca 2003 r., poz. 401)

Rozporzagdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie
rodzajow obiektow budowlanych, przy ktérych realizacji wymagane jest ustanowienie inspektora nadzoru
inwestorskiego (MP nr 2/95, poz. 28 z p6zn. zm.)

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.U. nr 121, poz.1138).

Warunki techniczne wykonywania i odbioru robét budowlano-montazowych - Ministerstwo Gospodarki
przestrzennej i Budownictwa; Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1989 - tom I-1V.

1.2 Szczego6towe specyfikacje techniczne

SYSTEM CCTV - 45312000-7

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z instalacjg CCTV w hali pod modut biologiczny na terenie zaktadu MASTER
Odpady i Energia Sp. z 0.0. przy ul. Lokalnej 11 w Tychach.

Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robo6t.
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Zakres robot obj etych SST

System CCTV ktorego dotyczy specyfikacja obejmuje infrastrukture i okablowanie.
. Zakres robot obejmuije:

» Instalacje okablowania dla CCTV
e Instalacje kamer wewnetrznych i zewnetrznych

Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne z Polskimi Normami
zawartymi w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r., a w przypadku ich braku z
normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy
kazdej pozycji dodatkowo. Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych prze-
piséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek z obowigzujgcych aktdw prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

Ogélne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdbw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania
instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie
pod warunkiem spelnienia parametréw technicznych urzgdzehn lub podwyzszenia wczesniej prze-
widywanych.

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich zakupu i sktadowania podano w ,Wymagania ogélne"

* Kamera IP typu BULLET z o$wietlaczem IR, 5Mpx, dzien/noc, CMOS 1/2.5” APTINA; kompresja
H.264(+), H.265(+), MIJPEG, rozdzielczos¢ 2592x1944 pikseli; czutos¢: 0.02Ix (F1.6, tryb kolor), Olx
- IR wigczony; mech. filtr IR, WDR (120dB), DNR 2D/3D, F-DNR (Defog), HLC, ROI, detekcja ruchu,
analityka; obiektyw f=2.8mm; audio (1we), BNC - wyj. serw. wideo; wbudowany oswietlacz IR (36x
LED, kat 120°, zasieg do 30m); obudowa wandaloodporna IK10, zewnetrzna IP66 (temp. pracy od
-30°C do + 60°C); zasilanie 12VDC lub PoE

» Adapter (puszka montazowa) do kamery Novus (wybrane modele); @147 x 59 mm

e Uchwyt $cienny

e Kabel U/UTP kat.5e, 4 pary 24 AWG, LSOH

* Rury karbowane RG i gladkie RL

WYKONANIE ROBOT

Ogdblne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ,Wymagania ogolne" .

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosc
stosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
specyfikacji technicznej oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

Instalacja okablowania systemu monitoringu CCTV wykonana jest jako dedykowana sie¢ strukturalna w
zwigzku z czym musi spetnia¢ wszystkie wymagania stawiane okablowaniu sieci strukturalnej zawartej w
Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dla Sieci strukturalnej.

Wykonawca przed przystgpieniem do rob6t powinien zapoznaé sie z projektem i ewentualne uwagi zgtosic¢
jednostce projektowej

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ,Wymagania ogoélne”.
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Kontrola jakosci rob6t powinna obejmowac nastepujgce badania:

» zgodno$ci z dokumentacjg projektows,
e poprawnosci montazu,

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg polega na poréwnaniu wykonanych robot z
dokumentacjg projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiaréw.
W tym celu nalezy wykona¢ pomiary okablowania systemu CCTV zgodnie z rodzajem pomiaréw
wymienionych w Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dla Sieci strukturalnych oraz dodatkowo nalezy
wykona¢ pomiary:

* poprawnosci i ciggtosci wykonanych potgczen

« polaryzacji tgczy dupleksowych zakonczonych gniazdami SC duplex

e tlumiennosci tgczy Swiattowodowych w dwéch oknach transmisji (850 nm i 1300 nm), pomiar
wykonany zgodnie z normatywnym zatgcznikiem A normy EN 50346.

Nalezy sprawdzi¢ poprawnosé obrazdw z poszczeg6lnych kamer, mozliwos¢ sterowania kamerami ze
stanowiska operatorskiego, mozliwos¢ wyboru obrazu z dowolnej kamery na dowolny z monitorow.
Poprawnosé¢ zapis6w obrazéw z poszczegoélnych punktéw kamerowych nalezy sprawdzi¢ poprzez probnag
rejestracje na dedykowanym serwerze zainstalowanym w budynku Szpitala. Zapisane obrazy nalezy
odtworzy¢ i poréwnac z obrazami bezposrednio oglagdanymi na monitorze.

OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w ,Wymagania ogolne".

Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu rob6t oraz podaniu rzeczywistych ilosci zuzytych
materiatdw. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowag oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane,
ktérych konieczno$é wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robo6t pomiedzy wykonawca, a
inspektorem nadzoru. Jednostkg obmiarowag dla przewoddw jest 1 m. Jednostkg obmiarowi dla osprzetu i
urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca w sposéb okreslony w warunkach
kontraktu. Sporzgdzony obmiar rob6t wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w
umowie. Wyniki obmiaru robét nalezy poréwna¢ z dokumentacjg techniczno-kosztorysowg w celu okreslenia
ewentualnych rozbieznosci w ilosci robo6t

ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ,Wymagania ogélne"
Odbioér odbywa sie na trzech ptaszczyznach:

« weryfikacja rozmieszczenia kamer
« weryfikacja doboru komponentow
« weryfikacja okablowania

Weryfikacja rozmieszczenia kamer

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania kamer oraz obszaru ,widzenia" kamery.

Weryfikacja doboru komponentow

Nalezy sprawdzi¢ poprawnosé obrazéw z poszczegélnych kamer, mozliwos¢ sterowania kamerami ze
stanowiska operatorskiego, mozliwos¢ wyboru obrazu z dowolnej kamery na dowolny z monitoréw.
Poprawnos¢ zapiséw obrazéw z poszczegdinych punktéw kamerowych nalezy sprawdzi¢ poprzez probng
rejestracje na dedykowanym serwerze zainstalowanym w budynku Szpitala. Zapisane obrazy nalezy

odtworzy¢ i porébwna¢ z obrazami bezposrednio ogladanymi na monitorze. Nalezy réwniez sprawdzi¢
mozliwos$¢ archiwizowania na napedzie optycznym nagranego materiatu wideo.
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PRZEPISY ZWIAZANE

« PN-EN 50132-2-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 2-1: Kamery telewizji czarno-biatej.

« PN-EN 50132-4-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 4-1: Monitory czarno-biate.

 PN-EN 50132-5 :2002 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 5: Teletransmisja.

e« PN-EN 50132-7 :2002 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 7: Wytyczne stosowania.

« Normy zawarte w Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej Sieci strukturalnych.

SYSTEM SYGNALIZACJI WEAMANIA | NAPADU 45312200-9
WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z instalacjg systemu kontroli dostepu w hali pod modut biologiczny na terenie
zakladu MASTER Odpady i Energia Sp. z 0.0. przy ul. Lokalnej 11 w Tychach.

Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robo6t.
Zakres robot obj etych SST

System kontroli dostepu ktérego dotyczy specyfikacja obejmuje instalacje systemu sygnalizacji wlamania i
napadu.

Zakres rob6t obejmuje:
« Instalacje systemu
e programowanie dostepu

Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne z Polskimi Normami
zawartymi w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r., a w przypadku ich braku z
normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy
kazdej pozycji dodatkowo. Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych prze-
piséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek z obowigzujgcych aktdw prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

Ogolne wymagania dotycz ace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowg. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdbw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania
instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie
pod warunkiem spetnienia parametrow technicznych urzgdzen lub podwyzszenia wczesniej prze-
widywanych.

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich zakupu i sktadowania podano w ,Wymagania ogélne"

W skiad systemu wchodza:
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e Centrala alarmowa 128 wejs¢ i wyjsc¢, spetniajgcej wymagania normy na poziomie GRADE 3 lub
wyzszym

e Obudowa centrali alarmowej

e Akumulator 7Ah/12V

e Zasilacz buforowy 2A/12V z miejscem na akumulator

e Modut komunikacyjny Ethernet umozliwiajgcy prowadzenie monitoringu TCP/IP oraz zdalnego
programowania central poprzez sie¢ INTERNET

e Sysgnalizator zewnetrzny opto-akustyczny

e Manipulator LCD

*  Kontaktron w bramie

« Kontakton w drzwiach

*  Przewdd U/UTP kat. 5e

*  Przewod YTDY 6x0,8mm2

e Przewod YTDY 4x0,8mm2

* Rurka instalacyjne RL18 (wraz z kompletem zigczek i uchwytow)

WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania rob6t podano w ,Wymagania ogoélne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é
stosowanych materiatow i wykonywanych roboét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacijg projektowg , wymaganiami
specyfikacji technicznej oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca przed przystgpieniem do rob6t powinien zapoznaé sie z projektem i ewentualne uwagi zgtosic¢
jednostce projektowej.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogdblne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ,Wymagania ogélne”
Kontrola jakosci rob6t powinna obejmowac nastepujgce badania:

e zgodnosci z dokumentacijg projektowa,
e poprawnosci montazu.

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg polega na poréwnaniu wykonanych rob6t z
dokumentacjg projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiaréw. W
tym celu nalezy wykonaé nastepujgce ogledziny:

e Poprawnos$¢é montazu urzgdzen systemu
e Sprawdzenie funkcji kontroli dostepu

Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania programu kontroli dostepu poprzez doswiadczalne sprawdzanie
mozliwosci otwierania zamkow w zaleznosci od zadanych uprawnien.

OBMIAR ROBOT

Ogdblne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ,Wymagania ogdlne".

Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu rob6t oraz podaniu rzeczywistych ilosci zuzytych
materiatdw. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowag oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane,
ktérych koniecznosé wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robo6t pomiedzy wykonawca, a
inspektorem nadzoru. Jednostkg obmiarowi dla przewodow jest 1 m. Jednostkg obmiarowg dla osprzetu i
urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru robét dokonuje wykonawca w spos6b okreslony w warunkach
kontraktu.
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Sporzadzony obmiar rob6t wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w umowie.
Wyniki obmiaru rob6t nalezy poréwna¢ z dokumentacjg techniczno-kosztorysowg w celu okreslenia
ewentualnych rozbieznosci w ilosci rob6t

ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ,Wymagania ogélne"
Odbioér odbywa sie na trzech ptaszczyznach:

« weryfikacja dzialania systemu wideodomofonowego
« weryfikacja kontroli dostepu
« weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych

Weryfikacja dziatania systemu

Polega ona na sprawdzeniu dziatania urzadzen systemu w szczegdlnosci czasu otwarcia zamkow i kontroli
domknigcia drzwi, oraz jakosci obrazu w r6znych warunkach oswietlenia.

Weryfikacja kontroli dost epu

Nalezy sprawdzi¢ poprawnosé dziatania zamkéw pod wzgledem uprawnien poszczegoélnych oséb do
dostepu do chronionych obiektéw.

Weryfikacja jako $ci wykonania prac wyko nczeniowych

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wigczajgc w to sprawdzenie
zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.

SYSTEM SYGNALIZACJI PO ZARU 45312100-8
WSTEP
Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru instalacji
systemu sygnalizacji pozaru w Hali Przygotowania Odpadéw Biodegradowalnych w MZKZOK w Tychach.

Zakres stosowania specyfikaciji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot.

Zakres robot obj etych specyfikacj g

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robd6t przy wykonaniu
nastepujgcych prac:

« wykonanie tras kablowych i utozenie kabli
e montaz i podigczenie elementéw systemu
e rozruch i oprogramowanie systemu

* przeszkolenie obstugi

Ogélne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosé z dokumentacjg

projektowg, specyfikacjami Technicznymi, obowigzujgcymi normami oraz poleceniami Nadzoru
Inwestycyjnego.
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Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w specyfikacji ,0gélne wymagania techniczne”
MATERIALY

Rodzaj materiatéw

Podstawowe elementy i urzgdzenia stanowigce kompletny system spetniajacy wymagania postawione w
zalozeniach projektowych nalezy dobiera¢ zgodnie z wykazem materiatéw w przedmiotowym projekcie.
Pozostate materialy mogg by¢ zamieniane po konsultacji z projektantem pod warunkiem zastosowania
Scistych odpowiednikéw posiadajacych wymagane atesty lub certyfikaty. W przypadku wystgpienia
koniecznosci zmiany systemu decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora.

Wymagane sg pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie zostang ujete
wskazéwki co do wykonania zmiany.

Warunki dostawy

Materialy i urzgdzenia powinny pochodzi¢ od producentéw lub autoryzowanych dystrybutoréw. Wykonawca
powinien:

e dokonac¢ uzgodnien dotyczgcych rytmicznosci dostaw wynikajgcej z harmonogramu rob6t

+ zagwarantowa¢ sobie dostep do wynikdw badan pelnych i niepelnych oraz specjalnych,
wykonywanych przez producenta

e zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakosci)

Transport i skladowanie

Zastosowane materialy nie wymagajg szczego6lnych warunkéw transportu i skladowania. Nalezy stosowac¢
sie do zalecen producenta.

Kontrola jako $ci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢é materiatéw uzytych do realizacji rob6t. Wykonawca zobowigzany
jest do oceny jakosci materiatbw dostarczanych przez producenta i ich zgodnosci z wymaganiami
dokumentac;ji projektowej i specyfikacji technicznej na podstawie:

e rezultatéw badan peinych wykonywanych przez producenta

e rezultatow badan niepetnych wykonywanych przez producenta dla kazdej partii dostarczanej na
budowe

e atestu (zaswiadczenia o jakosci)

e oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy

« dodatkowych badan wykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku zgloszenia przez Nadzér
Inwestorski watpliwosci.

Potwierdzenie wlasciwosci materiatow i wyrobow z kazdej dostawy powinno by¢ podane w:
e zaswiadczeniach z kontroli
e zapisach w dziennikach budowy
* innych dokumentach

Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje zgodnosci.

WYKONANIE ROBOT

Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem wykonywania robét kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania podtoza
i zakonczenia rob6t stanu surowego. Przed rozpoczeciem wykonywania montazu nalezy przeprowadzic¢
dodatkowo kontrole zakonczenia rob6t instalacyjnych. Podtoze musi by¢ mocne, czyste, réwne i suche.

Zasady ogolne
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Przy wykonywaniu robot kablowych nalezy przestrzega¢ ogélnych zasad prowadzenia kabli. Nalezy
szczegolnie zwrdci¢ uwage, aby trasy sygnatowe nie byty prowadzone réwnolegle do kabli energetycznych,
a jezeli zachodzi taka konieczno$é to w odlegto$ci nie mniejszej niz 10cm. Montaz urzgdzen nalezy
wykonywaé w spos6b estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem aranzacji pomieszczen.

Sposob wykonywania robot
Montaz recznych ostrzegaczy pozaru

Reczne ostrzegacze pozarowe instalowa¢ na ptaskiej powierzchni sciany lub stupéw konstrukcyjnych przy
uzyciu wkretéw samowiercacych. Rozmieszczenie otworéw do mocowania zaleca sie wytyczy¢ przy uzyciu
szablonu. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki kablowe.

Montaz elementu kontrolno-sterujgcego

Element kontrolno-sterujgcy nalezy zamontowaé w linii dozorowej w poblizu sterowanego urzgdzenia.
Obudowy modutu nalezy mocowa¢ na scianach, przykrecajac je wkretami samowiercgcymi. Podczas
montazu obudowy nalezy wyjg¢ moduty. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzi¢ przez dfawiki kablowe.

Montaz puszki instalacyjnej ogniotrwatej PH90

Puszke instalacyjng ogniotrwalg PH90 nalezy instalowa¢ na ptaskiej powierzchni $ciany lub stupow
konstrukcyjnych przy uzyciu wkretéw samowiercgcych PH90 wykorzystujac do tego fabryczne otwory.
Przewody kabelkowe nalezy wprowadzi¢ przez fabryczne przepusty kablowe obcinajgc je nozem do zgdanej
Srednicy.

Montaz sygnalizatora akustycznego

Podstawe sygnalizatora nalezy instalowa¢ na plaskiej powierzchni $ciany lub stupdw konstrukcyjnych przy
uzyciu wkretéw samowiercgcych wykorzystujgc do tego fabryczne otwory. Przewody kabelkowe nalezy
wprowadzi¢ przez dlawiki kablowe instalowane w podstawie sygnalizatora w miejscach do tego
przeznaczonych. Sygnalizator zamocowaé w podstawie poprzez jego przekrecenie zgodnie z ruchem
wskazowek zegara do momentu zatrzasniecia go w podstawie, a nastepnie zablokowanie dedykowang
srubka.

Montaz czujki aspiracyjnej

Czujke aspiracyjng nalezy instalowa¢ w miejscu wskazanym w projekcie zgodnie z zaleceniami zawartymi
w jej DTR.

Montaz uktadu rurowego zasysajgcego

System rur zasysajgcych nalezy instalowac¢ na dedykowanych uchwytach zatrzaskowych instalowanych do
$cian za pomocg wkretéw samowiercgcych oraz wykorzystujgc system zawiesi instalowanych do blachy
trapezowej za pomocg wieszakéw ztozonych dodatkowo z tancuszka lub preta gwintowanego zakonczonego
obejmag do rur o przekroju @25mm. Rury nalezy obcina¢ do zgdanej diugosci za pomocg specjalnego noza.
Odcinki rur nalezy faczy¢ ze sobg za pomoca specjalnych muf. Polaczenia rur z mufa, trojnikiem, tukiem,
kolankiem czy za$lepkg nalezy najpierw oczysci¢ ptynem czyszczacym a nastepnie natozy¢ klej na rure i
wcisng¢ ww. element. Otwory zasysajgce nalezy zgodnie z wytycznymi producenta wywierci¢. Nalezy scisle
pilnowa¢ okreslonych w projekcie $rednic otworow.

Montaz zasilacza

Szafke zasilacza nalezy przymocowaé¢ do sciany za pomocg wkretow wykorzystujac do tego otwory
umieszczone w tylnej scianie szafki. Podtgczenie akumulatoréw nalezy wykonaé przewodami dostarczonymi
przez producenta. Przed tgczeniem akumulatory nalezy umiesci¢ w szafce zasilacza. Nalezy zwrécic¢
szczegblng uwage na biegunowos¢ podigczenia akumulatorow. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzié¢
przez dtawiki kablowe. Nalezy stosowac sie do zalecen zawartych w DTR.
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Uktadanie kabli o funkcji podtrzymania wtasciwosci kabla przez czas 90 min.

Kable typu (N)HXH PH90 i HDGs PH90 prowadzi¢ na certyfikowanych uchwytach. Montaz wykonaé zgodnie
z aprobatg techniczng kabla.

Uktadanie kabli linii dozorowych.

Do budowy linii dozorowych nalezy wykorzysta¢ ekranowane kable uniepalnione typu YnTKSY. Kable
powyzsze nalezy uktadaé¢ natynkowo w rurkach PCV.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w specyfikacji , Ogélne wymagania techniczne". Kontrola
polega na:

e Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezgcymi

e Sprawdzeniu kompletnosci i estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezgcymi. Ustala sie czy zastosowany materiat jest zgodny z ustaleniami projektowymi, czy
legitymuje sie deklaracjg zgodnosci lub certyfikatem zgodnosci z wymienionymi w ustaleniach
technicznych normami lub aprobatami technicznymi.

*  Sprawdzenie poprawnosci podtaczen zgodnie z dokumentacjg techniczna.

e Sprawdzenie spelnienia zalozen funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowadzenie préb i
symulacje na etapie testowania.

Jezeli roboty nie sg wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokona¢ naprawy usterek zgodnie z
procedurg usuwania niezgodnos$ci. Procedura usuwania niezgodnosci, stosowane materialy powinny byc¢
akceptowane przez Nadzor Inwestycyjny.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w specyfikacji ,0golne wymagania techniczne". Jednostkg obmiarowg jest
1 mb trasy kablowej i 1 szt. dla urzgdzen i elementéw instalacji objetych niniejszg Specyfikacjg Techniczna.

ODBIOR ROBOT

Odbidr robét obejmuije:
« odbiér robo6t zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu
« odbiér ostateczny (catego zakresu prac)
e odbiér pogwarancyjny (po uptywie okresu gwarancyjnego)

Odbior ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robot na podstawie wynikdw pomiaréw i
badan jakosciowych. Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej i funkcjonalnej
instalacji dokonanej przez Nadzoér Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy. Ogolne zasady odbioru robét
podano w specyfikacji ,O0gélne wymagania techniczne".

Podstawe odbioru robét instalacyjnych stanowig nastepujgce dokumenty:

e dokumentacja techniczna

e dziennik budowy

+ zaswiadczenia o jakosci materiatdbw i wyrobéw dostarczonych na budowe w postaci atestu,
certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci

e protokoty odbioru materiatéw i wyrobow

e protokoty odbioru poszczegodlnych etapéw lub elementdéw robét

« wyniki badan laboratoryjnych materiatéw i wyrobow, jesli bylty zalecane przez Nadzér Inwestycyjny

» ekspertyzy techniczne, jesli byly wykonywane przed odbiorem budynku
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PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 54-1:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowej
PN-EN 54-4:2001/2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czesc¢ 4: Zasilacze

PN-HD 60364- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe

PN-HD 60364-4- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
INSTALACJE ELEKTRYCZNE NISKOPR ADOWE

Budowa hali modutu przygotowania odpadow
biodegradowalnych MZKZOK w Tychach
przy ul. Lokalnej 11.

KODY CPV - INSTALACJE ELKTRYCZNE NISKOPR ADOWE

CPV 45312000-7 SYSTEM CCTV.

CPV 45312200-9 SYSTEM SYGNALIZACJI WLAMANIA | NAPAD U.
CPV 45312100-8 SYSTEM SYGNALIZACJI PO ZARU
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I. SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBO T
1.1 Specyfikacja techniczna

Wstep

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg warunki wykonania i odbioru wszystkich rob6t budowlanych
zwigzanych z wykonaniem instalacji monitoringu CCTV, systemu SSP oraz systemu sygnalizacji wtamania
i napadu w hali pod modut biologiczny na terenie zaktadu MASTER Odpady i Energia Sp. z 0.0. przy ul.
Lokalnej 11 w Tychach.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizaciji
rob6t wymienionych ponizej. W dalszej czesci opracowania Specyfikacja Techniczna bedzie opisywana
skrétem ST, a Szczeg6towe Specyfikacje Techniczne skrétem SST.

Zakres robot obj etych Specyfikacj g Techniczn g

Specyfikacja Techniczna obejmuje nastepujgce roboty budowlano-montazowe, opisane w Szczegdétowych
Specyfikacjach Technicznych:

* Wykonanie instalacji CCTV
* Instalacja systemu sygnalizacji wlamania i napadu
e System sygnalizacji pozaru wraz z oddymianiem

Rozwigzania techniczno-materialowe oraz opis wykonania robét budowlanych nalezy rozpatrywac tacznie z
opisem technologii wykonania robét zawartym w opracowaniach branzowych.

Podstawa opracowania

« Umowa o prace projektowe
«  Projekt budowlano — wykonawczy,

Uscislenie rozwigzan instalacyjnych, zawarte w opracowaniach branzowych.

Wytyczne stosowania przyjetych w projekcie materialtdw budowlanych, zawarte w materiatach
informacyjnych producentéw i certyfikatach.

Normy i przepisy techniczno-budowlane okreslajgce warunki prowadzenia i odbioru rob6t budowlano-
montazowych i wykonczeniowych (wykazy zawarto na koncu kazdej Szczegétowej Specyfikacji Technicznej)
Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotycz ace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacijg projektowg
i poleceniami przedstawiciela Zamawiajgcego.

Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy i jeden egzemplarz
dokumentacji projektowe;j.

Zgodno $¢ robdét z dokumentacj g projektow g i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajgcego Wykonawcy
sg obowigzujgce dla Wykonawcy.



Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajgcego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i SST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i wptynie
to na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy
zdemontowane i zamontowane ponownie na koszt Wykonawcy.

Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az
do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce.
Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znaé¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie utrzymywac teren budowy w nalezytym
porzadku, podejmowac¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej i utrzymywaé sprawny sprzet
przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0séb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materialy, ktére w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Wszelkie materialy uzyte do robd6t bedg mialy Swiadectwa dopuszczenia, w spos6b jednoznaczny
okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania na srodowisko, wydane przez uprawniong jednostke.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakonczeniu robét ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania, jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy.

Ochrona wtasno $ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji juz istniejgcych takich jak: instalacje wod-kan, elektryczna itp.
oraz uzyska od odpowiednich podmiotéw, bedgcych wykonawcami tych instalacji, potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji Wykonawca bezzwilocznie powiadomi Zamawiajgcego i
zainteresowanych wykonawcOw oraz bedzie z nimi wspoipracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé¢ za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Bezpiecze istwo i higiena pracy



Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy, a szczegolnie zadba, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Odziez robocza stosowana podczas wykonywania robét bedzie miata dobrze
widoczny znak firmowy Wykonawcy. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane do robo6t
od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdét (do wydania potwierdzenia zakoAczenia przez
Zamawiajgcego).

Stosowanie si e do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i miejscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Materiaty

Wymagania dla materiatéw

Parametry techniczne materiatow i wyrobéw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w projekcie i
powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujgcych norm panstwowych (PN) oraz przepisom dotyczgcym
instalacji ktérych dotyczy niniejsza specyfikacja. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzic¢
pod wzgledem ilosci, kompletno$ci i zgodnoéci z danymi producenta.

W przypadku stwierdzenia niezgodnosci, wad lub nasuwajgcych sie watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na
jakos¢ wykonania robo6t, nalezy skontaktowac sie z dostawca i wyjasni¢ zaistniate watpliwosci, a materiaty
przed ich zabudowaniem podda¢ badaniom okreslonym przez dozdr techniczny ze strony producenta lub
wykonawcy robét.

Materiaty nie odpowiadaj gce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajda sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Sktadowanie materiatéw powinno odbywac sie w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub
pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych na skutek wplywu czynnikéw atmosferycznych lub
fizykochemicznych. Nalezy zachowaé wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci materiatéw oraz
wymagania w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac sie do zalecen producenta
w w/w zakresie. Wykonawca zadba, aby tymczasowo skltadowane materiaty, do czasu gdy bedg one
potrzebne do wykonania robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jakosé i
byly dostepne do kontroli przez Inzyniera nadzorujgcego prace budowlane. Miejsca czasowego sktadowania
materiatdéw uzgodnione z Inzynierem budowy organizuje Wykonawca.

Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamiarze przed uzyciem



materiatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody
Zamawiajgcegdo.

Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakosé wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z projektem
organizacji robot, zaakceptowanym przez Zamawiajgcego; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajgcego.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowa¢ przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajgcego w terminie przewidzianym umowsa.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczgcymi
jego uzytkowania, a Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Zamawiajgcego zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich s$rodkéw transportu, ktdére nie wptyng
niekorzystnie na jakosé wykonywanych robo6t i wkasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Zamawiajgcego, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzeh na osie mogg byé dopuszczone przez
Zamawiajgcego, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Wykonanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami SST, projektu
organizacji rob6t oraz poleceniami Zamawiajgcego. Decyzje Zamawiajgcego dotyczgce akceptacji lub
odrzucenia materiatow i elementéw robét beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Zamawiajagcy uwzgledni wyniki badan materiatow i rob6t, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i
przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Zamawiajgcego bedg wykonywane nie pOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Warunki przyst gpienia do rob6t

W ramach komisyjnego przejecia placu budowy Wykonawca powinien dokonaé:
e sprawdzenia kompletnosci dokumentacji projektowej,
* sprawdzenia dokumentacji (pozwolenie na budowe, uzgodnienia),
e oceny stanu terenu w zakresie mozliwo$ci wyznaczenia:
0 drég dojazdu na teren budowy,



0 miejsc sktadowania materiatow.
Wykonawca zobowigzany jest uzgadnia¢ z Zamawiajacym wszelkie wytgczenia zasilania w media tj. prad,
woda, c.0. niezbedne do prowadzenia robaot.

Kontrola jako $ci robét

Zasady kontroli jako $ci rob6t

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢ zatozong
jakos¢ robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robét i jakosci materialtdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do
badan materiatéw, wykonanych instalacji oraz rob6t. Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania
materiatbw oraz robét z czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Zamawiajgcy ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie rob6t zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy Zamawiajgcemu sSwiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.
Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe albo inne
procedury, zaakceptowane przez Zamawiajgcego.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Zamawiajgcego.

Raporty z bada h

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi nadzorujgcemu prace budowlane kopie raportéw z wynikami
badan jak najszybciej.

Badania prowadzone przez Zamawiaj acego

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Zamawiajgcy uprawniony jest do dokonywania kontroli i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy. Zamawiajgcy moze
pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki
tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Zamawiajgcy poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie
na whasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatéw i robét z dokumentacjg projektowg i SST, a koszty
powtdrnych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

Atesty Certyfikaty i deklaracje zgodno  $ci
Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:

« certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnos$¢ z Kkryteriami
technicznymi okres$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych
przepis6w i dokumentéw technicznych,

» deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

o Polskg Normag



0 aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono polskiej
Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg i ktére spetniajg wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez SST, kazda ich partia dostarczona
do robo6t bedzie posiadac te dokumenty, okreslajagce w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Zamawiajgcemu. Jakiekolwiek materialy, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

Dokumenty budowy
Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku
budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technikg, w
porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przediozone
Zamawiajgcemu do ustosunkowania sie.

Decyzje Zamawiajgcego wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia
lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Zamawiajgcego do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

Ksiega obmiaru

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposaéb ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do ksiegi obmiaru.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialéw, orzeczenia o jakosci
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robét. Winny by¢
udostepnione na kazde zyczenie Zamawiajgcego.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych powyzej, nastepujgce dokumenty:
e pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
« protokoty przekazania terenu budowy,
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
e protokoty odbioru robot,
e protokoty z narad i ustalen,
« korespondencje na budowie.

Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.



Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Zamawiajgcego.

Obmiar robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacjg projektows i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Zamawiajgcego 0 zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg
wpisane do ksiegi obmiaru.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku nalezytego wykonania przedmiotu umowy i ukonczenia
wszystkich rob6t zgodnie z dokumentacjg. Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscig
wymaganag przez Zamawiajgcego zgodnie z wymaganiami instytucji finansujgcych inwestycje.

Zasady okre slania ilo $ci robot i materiatdw

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;j.
Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?3 jako dtugosé

pomnozona przez sredni przekrdgj.

llosci, ktére majg byé obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.

Materialy instalacyjne takie jak: puszki, uchwyty, elementy pasywne, urzadzenia instalowane w
poszczegolnych sieciach itp. liczone beda w sztukach.

Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Zamawiajgcego.

Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajgcych
zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia
bedag wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do ksiegi obmiaru.

Odbior robot

Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujagcym etapom odbioru:



< odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
» odbiorowi czesciowemu,

« odbiorowi koncowemu,

e odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbidr robdt zanikaj gcych i ulegaj acych zakryciu

Odbidr rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0go6lnego postepu rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Zamawiajgcey.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Zamawiajgcego. Odbiér bedzie przeprowadzony zgodnie z umowa.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Zamawiajacy na podstawie dokumentow zawierajgcych
komplet wynikéw pomiaréw (w przypadku koniecznosci ich wykonania) i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

Odbidr cz esciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Zamawiajgcy.

Odbiér ko ncowy robét

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pidmie o tym fakcie Zamawiajgcego.

Odbior koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia potwierdzenia
przez Zamawiajgcego zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa ponize;j.

Odbioru koncowego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy.
Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentéw,
wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowsg i
SST.

W toku odbioru koncowego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajgcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetiajgcych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
koncowego.

Dokumenty odbioru ko nAcowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokét odbioru koncowego robét
sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru kohcowego Wykonawca jest
zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:

e dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala

sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

e ustalenia technologiczne,

e dzienniki budowy i ksiegi obmiaru (oryginaty),

e wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST,

» deklaracje zgodnosci, atesty lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST,

¢ inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do
odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
robot.
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Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
Podstawa ptatno $ci

Podstawg ptatnosci jest faktura VAT wystawiona na podstawie protokotu odbioru robét. Przy dokonywaniu
rozliczen obowigzujg postanowienia zawarte w umowie pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawca.

Rozliczenie nastgpi na podstawie kosztorysow, ktdre opracowane bedg w oparciu o parametry rzeczowe i
cenowe zawarte w umowie.

Wartosé rob6t uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST, SST ,w dokumentacji projektowej a takze w obowigzujgcych przepisach.

Przepisy zwi gzane

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - prawo budowlane (Dz.U. nr 89, poz. 414 z p6zn. zm. z 27 marca 2003r.. Dz.U
nr 80 z 10 majg 2004r. poz.718).

Zarzgdzenie Ministra Zdrowia i Opieki Spotecznej z dnia 12 marca 1996r. w sprawie dopuszczalnych stezen
czynnikow szkodliwych dla zdrowia wydzielanych przez materiaty budowlane, urzgdzenia i elementy
wyposazenia w pomieszczeniach przeznaczonych na pobyt ludzi (M.P. nr 19, poz. 231).

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 5 sierpnia 1998 r. w sprawie aprobat i
kryteriow technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobéw budowlanych (Dz.U. nr 107, poz. 679, i z
2002r. Dz.U. nr 8, poz. 71).

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca 1998 r. w sprawie oceny
systemow zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu oznakowania wyrobéw budowlanych
dopuszczonych do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U.nr 1113, poz. 728).

Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.U. Nr 47 z dnia 19 marca 2003 r., poz. 401)

Rozporzagdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie
rodzajow obiektow budowlanych, przy ktérych realizacji wymagane jest ustanowienie inspektora nadzoru
inwestorskiego (MP nr 2/95, poz. 28 z p6zn. zm.)

Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz.U. nr 121, poz.1138).

Warunki techniczne wykonywania i odbioru robét budowlano-montazowych - Ministerstwo Gospodarki
przestrzennej i Budownictwa; Instytut Techniki Budowlanej - Warszawa 1989 - tom I-1V.

1.2 Szczego6towe specyfikacje techniczne

SYSTEM CCTV - 45312000-7

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z instalacjg CCTV w hali pod modut biologiczny na terenie zaktadu MASTER
Odpady i Energia Sp. z 0.0. przy ul. Lokalnej 11 w Tychach.

Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robo6t.
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Zakres robot obj etych SST

System CCTV ktorego dotyczy specyfikacja obejmuje infrastrukture i okablowanie.
. Zakres robot obejmuije:

» Instalacje okablowania dla CCTV
e Instalacje kamer wewnetrznych i zewnetrznych

Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne z Polskimi Normami
zawartymi w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r., a w przypadku ich braku z
normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy
kazdej pozycji dodatkowo. Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych prze-
piséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek z obowigzujgcych aktdw prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

Ogélne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdbw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania
instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie
pod warunkiem spelnienia parametréw technicznych urzgdzehn lub podwyzszenia wczesniej prze-
widywanych.

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich zakupu i sktadowania podano w ,Wymagania ogélne"

* Kamera IP typu BULLET z o$wietlaczem IR, 5Mpx, dzien/noc, CMOS 1/2.5” APTINA; kompresja
H.264(+), H.265(+), MIJPEG, rozdzielczos¢ 2592x1944 pikseli; czutos¢: 0.02Ix (F1.6, tryb kolor), Olx
- IR wigczony; mech. filtr IR, WDR (120dB), DNR 2D/3D, F-DNR (Defog), HLC, ROI, detekcja ruchu,
analityka; obiektyw f=2.8mm; audio (1we), BNC - wyj. serw. wideo; wbudowany oswietlacz IR (36x
LED, kat 120°, zasieg do 30m); obudowa wandaloodporna IK10, zewnetrzna IP66 (temp. pracy od
-30°C do + 60°C); zasilanie 12VDC lub PoE

» Adapter (puszka montazowa) do kamery Novus (wybrane modele); @147 x 59 mm

e Uchwyt $cienny

e Kabel U/UTP kat.5e, 4 pary 24 AWG, LSOH

* Rury karbowane RG i gladkie RL

WYKONANIE ROBOT

Ogdblne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ,Wymagania ogolne" .

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosc
stosowanych materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
specyfikacji technicznej oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

Instalacja okablowania systemu monitoringu CCTV wykonana jest jako dedykowana sie¢ strukturalna w
zwigzku z czym musi spetnia¢ wszystkie wymagania stawiane okablowaniu sieci strukturalnej zawartej w
Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dla Sieci strukturalnej.

Wykonawca przed przystgpieniem do rob6t powinien zapoznaé sie z projektem i ewentualne uwagi zgtosic¢
jednostce projektowej

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ,Wymagania ogoélne”.
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Kontrola jakosci rob6t powinna obejmowac nastepujgce badania:

» zgodno$ci z dokumentacjg projektows,
e poprawnosci montazu,

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg polega na poréwnaniu wykonanych robot z
dokumentacjg projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiaréw.
W tym celu nalezy wykona¢ pomiary okablowania systemu CCTV zgodnie z rodzajem pomiaréw
wymienionych w Szczegotowej Specyfikacji Technicznej dla Sieci strukturalnych oraz dodatkowo nalezy
wykona¢ pomiary:

* poprawnosci i ciggtosci wykonanych potgczen

« polaryzacji tgczy dupleksowych zakonczonych gniazdami SC duplex

e tlumiennosci tgczy Swiattowodowych w dwéch oknach transmisji (850 nm i 1300 nm), pomiar
wykonany zgodnie z normatywnym zatgcznikiem A normy EN 50346.

Nalezy sprawdzi¢ poprawnosé obrazdw z poszczeg6lnych kamer, mozliwos¢ sterowania kamerami ze
stanowiska operatorskiego, mozliwos¢ wyboru obrazu z dowolnej kamery na dowolny z monitorow.
Poprawnosé¢ zapis6w obrazéw z poszczegoélnych punktéw kamerowych nalezy sprawdzi¢ poprzez probnag
rejestracje na dedykowanym serwerze zainstalowanym w budynku Szpitala. Zapisane obrazy nalezy
odtworzy¢ i poréwnac z obrazami bezposrednio oglagdanymi na monitorze.

OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robét podano w ,Wymagania ogolne".

Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu rob6t oraz podaniu rzeczywistych ilosci zuzytych
materiatdw. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowag oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane,
ktérych konieczno$é wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robo6t pomiedzy wykonawca, a
inspektorem nadzoru. Jednostkg obmiarowag dla przewoddw jest 1 m. Jednostkg obmiarowi dla osprzetu i
urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca w sposéb okreslony w warunkach
kontraktu. Sporzgdzony obmiar rob6t wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w
umowie. Wyniki obmiaru robét nalezy poréwna¢ z dokumentacjg techniczno-kosztorysowg w celu okreslenia
ewentualnych rozbieznosci w ilosci robo6t

ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ,Wymagania ogélne"
Odbioér odbywa sie na trzech ptaszczyznach:

« weryfikacja rozmieszczenia kamer
« weryfikacja doboru komponentow
« weryfikacja okablowania

Weryfikacja rozmieszczenia kamer

Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania kamer oraz obszaru ,widzenia" kamery.

Weryfikacja doboru komponentow

Nalezy sprawdzi¢ poprawnosé obrazéw z poszczegélnych kamer, mozliwos¢ sterowania kamerami ze
stanowiska operatorskiego, mozliwos¢ wyboru obrazu z dowolnej kamery na dowolny z monitoréw.
Poprawnos¢ zapiséw obrazéw z poszczegdinych punktéw kamerowych nalezy sprawdzi¢ poprzez probng
rejestracje na dedykowanym serwerze zainstalowanym w budynku Szpitala. Zapisane obrazy nalezy

odtworzy¢ i porébwna¢ z obrazami bezposrednio ogladanymi na monitorze. Nalezy réwniez sprawdzi¢
mozliwos$¢ archiwizowania na napedzie optycznym nagranego materiatu wideo.
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PRZEPISY ZWIAZANE

« PN-EN 50132-2-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 2-1: Kamery telewizji czarno-biatej.

« PN-EN 50132-4-1 :2002 Systemy alarmowe-Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 4-1: Monitory czarno-biate.

 PN-EN 50132-5 :2002 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 5: Teletransmisja.

e« PN-EN 50132-7 :2002 Systemy alarmowe - Systemy dozorowe CCTV stosowane w
zabezpieczeniach - Czes¢ 7: Wytyczne stosowania.

« Normy zawarte w Szczeg6towej Specyfikacji Technicznej Sieci strukturalnych.

SYSTEM SYGNALIZACJI WEAMANIA | NAPADU 45312200-9
WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z instalacjg systemu kontroli dostepu w hali pod modut biologiczny na terenie
zakladu MASTER Odpady i Energia Sp. z 0.0. przy ul. Lokalnej 11 w Tychach.

Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robo6t.
Zakres robot obj etych SST

System kontroli dostepu ktérego dotyczy specyfikacja obejmuje instalacje systemu sygnalizacji wlamania i
napadu.

Zakres rob6t obejmuje:
« Instalacje systemu
e programowanie dostepu

Okre $lenia podstawowe

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sg zgodne lub réwnowazne z Polskimi Normami
zawartymi w rozporzgdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r., a w przypadku ich braku z
normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru wymienionymi indywidualnie, przy
kazdej pozycji dodatkowo. Roboty muszg by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych prze-
piséw, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie jakichkolwiek z obowigzujgcych aktdw prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

Ogolne wymagania dotycz ace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowg. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdbw pomocniczych zastosowanych do wykonywania
instalacji powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania
instalacji innych rodzajow (typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie
pod warunkiem spetnienia parametrow technicznych urzgdzen lub podwyzszenia wczesniej prze-
widywanych.

MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczgce materiatow, ich zakupu i sktadowania podano w ,Wymagania ogélne"

W skiad systemu wchodza:
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e Centrala alarmowa 128 wejs¢ i wyjsc¢, spetniajgcej wymagania normy na poziomie GRADE 3 lub
wyzszym

e Obudowa centrali alarmowej

e Akumulator 7Ah/12V

e Zasilacz buforowy 2A/12V z miejscem na akumulator

e Modut komunikacyjny Ethernet umozliwiajgcy prowadzenie monitoringu TCP/IP oraz zdalnego
programowania central poprzez sie¢ INTERNET

e Sysgnalizator zewnetrzny opto-akustyczny

e Manipulator LCD

*  Kontaktron w bramie

« Kontakton w drzwiach

*  Przewdd U/UTP kat. 5e

*  Przewod YTDY 6x0,8mm2

e Przewod YTDY 4x0,8mm2

* Rurka instalacyjne RL18 (wraz z kompletem zigczek i uchwytow)

WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania rob6t podano w ,Wymagania ogoélne”

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é
stosowanych materiatow i wykonywanych roboét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacijg projektowg , wymaganiami
specyfikacji technicznej oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca przed przystgpieniem do rob6t powinien zapoznaé sie z projektem i ewentualne uwagi zgtosic¢
jednostce projektowej.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogdblne wymagania dotyczace kontroli jakosci rob6t podano w ,Wymagania ogélne”
Kontrola jakosci rob6t powinna obejmowac nastepujgce badania:

e zgodnosci z dokumentacijg projektowa,
e poprawnosci montazu.

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacjg projektowg polega na poréwnaniu wykonanych rob6t z
dokumentacjg projektowa oraz na stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiaréw. W
tym celu nalezy wykonaé nastepujgce ogledziny:

e Poprawnos$¢é montazu urzgdzen systemu
e Sprawdzenie funkcji kontroli dostepu

Nalezy sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania programu kontroli dostepu poprzez doswiadczalne sprawdzanie
mozliwosci otwierania zamkow w zaleznosci od zadanych uprawnien.

OBMIAR ROBOT

Ogdblne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ,Wymagania ogdlne".

Obmiar rob6t polega na okresleniu faktycznego zakresu rob6t oraz podaniu rzeczywistych ilosci zuzytych
materiatdw. Obmiar rob6t obejmuje roboty objete umowag oraz ewentualne dodatkowe i nieprzewidziane,
ktérych koniecznosé wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robo6t pomiedzy wykonawca, a
inspektorem nadzoru. Jednostkg obmiarowi dla przewodow jest 1 m. Jednostkg obmiarowg dla osprzetu i
urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet). Obmiaru robét dokonuje wykonawca w spos6b okreslony w warunkach
kontraktu.
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Sporzadzony obmiar rob6t wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w umowie.
Wyniki obmiaru rob6t nalezy poréwna¢ z dokumentacjg techniczno-kosztorysowg w celu okreslenia
ewentualnych rozbieznosci w ilosci rob6t

ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ,Wymagania ogélne"
Odbioér odbywa sie na trzech ptaszczyznach:

« weryfikacja dzialania systemu wideodomofonowego
« weryfikacja kontroli dostepu
« weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych

Weryfikacja dziatania systemu

Polega ona na sprawdzeniu dziatania urzadzen systemu w szczegdlnosci czasu otwarcia zamkow i kontroli
domknigcia drzwi, oraz jakosci obrazu w r6znych warunkach oswietlenia.

Weryfikacja kontroli dost epu

Nalezy sprawdzi¢ poprawnosé dziatania zamkéw pod wzgledem uprawnien poszczegoélnych oséb do
dostepu do chronionych obiektéw.

Weryfikacja jako $ci wykonania prac wyko nczeniowych

Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wigczajgc w to sprawdzenie
zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.

SYSTEM SYGNALIZACJI PO ZARU 45312100-8
WSTEP
Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru instalacji
systemu sygnalizacji pozaru w Hali Przygotowania Odpadéw Biodegradowalnych w MZKZOK w Tychach.

Zakres stosowania specyfikaciji

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
robot.

Zakres robot obj etych specyfikacj g

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg prowadzenia robd6t przy wykonaniu
nastepujgcych prac:

« wykonanie tras kablowych i utozenie kabli
e montaz i podigczenie elementéw systemu
e rozruch i oprogramowanie systemu

* przeszkolenie obstugi

Ogélne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodnosé z dokumentacjg

projektowg, specyfikacjami Technicznymi, obowigzujgcymi normami oraz poleceniami Nadzoru
Inwestycyjnego.
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Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w specyfikacji ,0gélne wymagania techniczne”
MATERIALY

Rodzaj materiatéw

Podstawowe elementy i urzgdzenia stanowigce kompletny system spetniajacy wymagania postawione w
zalozeniach projektowych nalezy dobiera¢ zgodnie z wykazem materiatéw w przedmiotowym projekcie.
Pozostate materialy mogg by¢ zamieniane po konsultacji z projektantem pod warunkiem zastosowania
Scistych odpowiednikéw posiadajacych wymagane atesty lub certyfikaty. W przypadku wystgpienia
koniecznosci zmiany systemu decyzja taka wymaga pisemnej zgody projektanta i Inwestora.

Wymagane sg pisemne wytyczne Projektanta lub wykonanie projektu zamiennego gdzie zostang ujete
wskazéwki co do wykonania zmiany.

Warunki dostawy

Materialy i urzgdzenia powinny pochodzi¢ od producentéw lub autoryzowanych dystrybutoréw. Wykonawca
powinien:

e dokonac¢ uzgodnien dotyczgcych rytmicznosci dostaw wynikajgcej z harmonogramu rob6t

+ zagwarantowa¢ sobie dostep do wynikdw badan pelnych i niepelnych oraz specjalnych,
wykonywanych przez producenta

e zapewni¢ sobie od producenta atest (zaswiadczenie o jakosci)

Transport i skladowanie

Zastosowane materialy nie wymagajg szczego6lnych warunkéw transportu i skladowania. Nalezy stosowac¢
sie do zalecen producenta.

Kontrola jako $ci

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢é materiatéw uzytych do realizacji rob6t. Wykonawca zobowigzany
jest do oceny jakosci materiatbw dostarczanych przez producenta i ich zgodnosci z wymaganiami
dokumentac;ji projektowej i specyfikacji technicznej na podstawie:

e rezultatéw badan peinych wykonywanych przez producenta

e rezultatow badan niepetnych wykonywanych przez producenta dla kazdej partii dostarczanej na
budowe

e atestu (zaswiadczenia o jakosci)

e oceny wizualnej kazdej jednostkowej dostawy

« dodatkowych badan wykonywanych na koszt wykonawcy w przypadku zgloszenia przez Nadzér
Inwestorski watpliwosci.

Potwierdzenie wlasciwosci materiatow i wyrobow z kazdej dostawy powinno by¢ podane w:
e zaswiadczeniach z kontroli
e zapisach w dziennikach budowy
* innych dokumentach

Kazda dostawa powinna by¢ wyraznie identyfikowana oraz zaopatrzona w deklaracje zgodnosci.

WYKONANIE ROBOT

Prace przygotowawcze

Przed rozpoczeciem wykonywania robét kablowych nalezy przeprowadzi¢ kontrole przygotowania podtoza
i zakonczenia rob6t stanu surowego. Przed rozpoczeciem wykonywania montazu nalezy przeprowadzic¢
dodatkowo kontrole zakonczenia rob6t instalacyjnych. Podtoze musi by¢ mocne, czyste, réwne i suche.

Zasady ogolne
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Przy wykonywaniu robot kablowych nalezy przestrzega¢ ogélnych zasad prowadzenia kabli. Nalezy
szczegolnie zwrdci¢ uwage, aby trasy sygnatowe nie byty prowadzone réwnolegle do kabli energetycznych,
a jezeli zachodzi taka konieczno$é to w odlegto$ci nie mniejszej niz 10cm. Montaz urzgdzen nalezy
wykonywaé w spos6b estetyczny zgodnie z projektem z uwzglednieniem aranzacji pomieszczen.

Sposob wykonywania robot
Montaz recznych ostrzegaczy pozaru

Reczne ostrzegacze pozarowe instalowa¢ na ptaskiej powierzchni sciany lub stupéw konstrukcyjnych przy
uzyciu wkretéw samowiercacych. Rozmieszczenie otworéw do mocowania zaleca sie wytyczy¢ przy uzyciu
szablonu. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzi¢ przez dtawiki kablowe.

Montaz elementu kontrolno-sterujgcego

Element kontrolno-sterujgcy nalezy zamontowaé w linii dozorowej w poblizu sterowanego urzgdzenia.
Obudowy modutu nalezy mocowa¢ na scianach, przykrecajac je wkretami samowiercgcymi. Podczas
montazu obudowy nalezy wyjg¢ moduty. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzi¢ przez dfawiki kablowe.

Montaz puszki instalacyjnej ogniotrwatej PH90

Puszke instalacyjng ogniotrwalg PH90 nalezy instalowa¢ na ptaskiej powierzchni $ciany lub stupow
konstrukcyjnych przy uzyciu wkretéw samowiercgcych PH90 wykorzystujac do tego fabryczne otwory.
Przewody kabelkowe nalezy wprowadzi¢ przez fabryczne przepusty kablowe obcinajgc je nozem do zgdanej
Srednicy.

Montaz sygnalizatora akustycznego

Podstawe sygnalizatora nalezy instalowa¢ na plaskiej powierzchni $ciany lub stupdw konstrukcyjnych przy
uzyciu wkretéw samowiercgcych wykorzystujgc do tego fabryczne otwory. Przewody kabelkowe nalezy
wprowadzi¢ przez dlawiki kablowe instalowane w podstawie sygnalizatora w miejscach do tego
przeznaczonych. Sygnalizator zamocowaé w podstawie poprzez jego przekrecenie zgodnie z ruchem
wskazowek zegara do momentu zatrzasniecia go w podstawie, a nastepnie zablokowanie dedykowang
srubka.

Montaz czujki aspiracyjnej

Czujke aspiracyjng nalezy instalowa¢ w miejscu wskazanym w projekcie zgodnie z zaleceniami zawartymi
w jej DTR.

Montaz uktadu rurowego zasysajgcego

System rur zasysajgcych nalezy instalowac¢ na dedykowanych uchwytach zatrzaskowych instalowanych do
$cian za pomocg wkretéw samowiercgcych oraz wykorzystujgc system zawiesi instalowanych do blachy
trapezowej za pomocg wieszakéw ztozonych dodatkowo z tancuszka lub preta gwintowanego zakonczonego
obejmag do rur o przekroju @25mm. Rury nalezy obcina¢ do zgdanej diugosci za pomocg specjalnego noza.
Odcinki rur nalezy faczy¢ ze sobg za pomoca specjalnych muf. Polaczenia rur z mufa, trojnikiem, tukiem,
kolankiem czy za$lepkg nalezy najpierw oczysci¢ ptynem czyszczacym a nastepnie natozy¢ klej na rure i
wcisng¢ ww. element. Otwory zasysajgce nalezy zgodnie z wytycznymi producenta wywierci¢. Nalezy scisle
pilnowa¢ okreslonych w projekcie $rednic otworow.

Montaz zasilacza

Szafke zasilacza nalezy przymocowaé¢ do sciany za pomocg wkretow wykorzystujac do tego otwory
umieszczone w tylnej scianie szafki. Podtgczenie akumulatoréw nalezy wykonaé przewodami dostarczonymi
przez producenta. Przed tgczeniem akumulatory nalezy umiesci¢ w szafce zasilacza. Nalezy zwrécic¢
szczegblng uwage na biegunowos¢ podigczenia akumulatorow. Przewody kabelkowe nalezy wprowadzié¢
przez dtawiki kablowe. Nalezy stosowac sie do zalecen zawartych w DTR.
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Uktadanie kabli o funkcji podtrzymania wtasciwosci kabla przez czas 90 min.

Kable typu (N)HXH PH90 i HDGs PH90 prowadzi¢ na certyfikowanych uchwytach. Montaz wykonaé zgodnie
z aprobatg techniczng kabla.

Uktadanie kabli linii dozorowych.

Do budowy linii dozorowych nalezy wykorzysta¢ ekranowane kable uniepalnione typu YnTKSY. Kable
powyzsze nalezy uktadaé¢ natynkowo w rurkach PCV.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w specyfikacji , Ogélne wymagania techniczne". Kontrola
polega na:

e Sprawdzeniu wykonania tras kablowych zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezgcymi

e Sprawdzeniu kompletnosci i estetyki montazu zgodnie z przedmiotowym projektem i ustaleniami
biezgcymi. Ustala sie czy zastosowany materiat jest zgodny z ustaleniami projektowymi, czy
legitymuje sie deklaracjg zgodnosci lub certyfikatem zgodnosci z wymienionymi w ustaleniach
technicznych normami lub aprobatami technicznymi.

*  Sprawdzenie poprawnosci podtaczen zgodnie z dokumentacjg techniczna.

e Sprawdzenie spelnienia zalozen funkcjonalnych instalacji poprzez przeprowadzenie préb i
symulacje na etapie testowania.

Jezeli roboty nie sg wykonane zgodnie z wymaganiami, nalezy dokona¢ naprawy usterek zgodnie z
procedurg usuwania niezgodnos$ci. Procedura usuwania niezgodnosci, stosowane materialy powinny byc¢
akceptowane przez Nadzor Inwestycyjny.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w specyfikacji ,0golne wymagania techniczne". Jednostkg obmiarowg jest
1 mb trasy kablowej i 1 szt. dla urzgdzen i elementéw instalacji objetych niniejszg Specyfikacjg Techniczna.

ODBIOR ROBOT

Odbidr robét obejmuije:
« odbiér robo6t zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu
« odbiér ostateczny (catego zakresu prac)
e odbiér pogwarancyjny (po uptywie okresu gwarancyjnego)

Odbior ostateczny dokonywany jest po catkowitym zakonczeniu robot na podstawie wynikdw pomiaréw i
badan jakosciowych. Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej i funkcjonalnej
instalacji dokonanej przez Nadzoér Inwestycyjny przy udziale Wykonawcy. Ogolne zasady odbioru robét
podano w specyfikacji ,O0gélne wymagania techniczne".

Podstawe odbioru robét instalacyjnych stanowig nastepujgce dokumenty:

e dokumentacja techniczna

e dziennik budowy

+ zaswiadczenia o jakosci materiatdbw i wyrobéw dostarczonych na budowe w postaci atestu,
certyfikatu jakosci lub deklaracji zgodnosci

e protokoty odbioru materiatéw i wyrobow

e protokoty odbioru poszczegodlnych etapéw lub elementdéw robét

« wyniki badan laboratoryjnych materiatéw i wyrobow, jesli bylty zalecane przez Nadzér Inwestycyjny

» ekspertyzy techniczne, jesli byly wykonywane przed odbiorem budynku
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PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 54-1:2011 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowej
PN-EN 54-4:2001/2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czesc¢ 4: Zasilacze

PN-HD 60364- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe

PN-HD 60364-4- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa
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